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�  Integration of existing robot
�  New robot gripper for 5 workpiece types, trays and covers 
 with camera system for measuring of the loading positions 
�  New pallet transport system
�  Protective devices/control equipment
�  Interface with logistics for takeover/handover of empty 
 or loaded transport pallets with automatic infeed and outfeed
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Umbau, Modernisierung und Verlagerung von:

2 Endenbearbeitungsmaschinen 
�&�A�B�R�I�K�A�T�����(�/�.�3�"�%�2�'���-�!�#�(��������

�  Austausch aller elektrischen Leitungen, 
 Schläuche und Sicherheitsglas
�  Austausch der Führungsbahnen, 
 Kugelrollspindeln und Lager
�  Überholung der HSK100 Motorspindeln
�  Wiederherstellung der Maschinengeometrie
�  Neue Spannvorrichtung für 2 Werkstücke
�  Prozessabnahme mit MFU (50 Teile)

�2�E�T�O�O�L�I�N�G�����2�E�T�R�O�Û�T���A�N�D���2�E�L�O�C�A�T�I�O�N���O�F��

2 machines for ends machining 
�-�A�N�U�F�A�C�T�U�R�E�R�����(�/�.�3�"�%�2�'�����T�Y�P�E���-�!�#�(��������

�  Exchange of all cables, hoses and safety glass
�  Exchange of linear guide ways, ballscrews and bearings
�  Overhauling HSK100 motor spindles
�  Restoration of machine geometry
�  New clamping fixture for two parts
�  Process run with capability study (50 parts)

ABSTAPEL- UND VERPACKUNGSZELLE
END OF LINE PACKAGING CELL
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+ Lieferung und Integration von 2 neuen Bearbeitungszentren���&�A�B�R�I�K�A�T�����-�!�'���4�Y�P���3�0�%�#�(�4�����������$�U�O
+ Supply and integration of 2 new machines/�-�A�N�U�F�A�C�T�U�R�E�R�����-�!�'�����T�Y�P�E���3�0�%�#�(�4�����������$�U�O

vorher/before nachher/after

Neue Anlage zum Verpacken fertiger Werkstücke

�  Einbindung vorhandener Roboter 
�  Neuer Robotergreifer für 5 Werkstücktypen, Böden   
 und Deckel mit Kamerasystem zum Vermessen der    
 Beladepositionen 
�  Neues Palettentransportsystem 
�  Schutzeinrichtungen/Anlagensteuerung
�  Schnittstelle zur Logistik für Übernahme/Übergabe 
 leerer bzw. beladener Transportpaletten mit 
 automatischer Ein- und Ausschleusung
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